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Anordning £8r avstindsmanbvraerad rensning av vertikala kana-

ler, vilken anordning #r l8stagbart monterad pd kanalarnas

hilje, t.ex. en skorsten med r¥kkanaler, och vilken anordning

innefattar minst ett rensningsaggregat, bestlende av en rens-

kropp (5). som med en lina (4) dr fist till en motordriven

lintrumma (3), si.att renskroppen (5) #r upp- och nerbringbar

{ en rtkkanal (9), varvid

motordrivningen £8r in- och utmatning av linan (4) med rens-

kroppen (5) styrs ph avstind frin anordningen medelst en

mantverhox, varvid ett
arrangemang £8r indikering av strtmiindring i form av en

minskad resp. tkad strimtdrbrukning dr integrerat i anord-
ningens elektriska krets,

vilket m8jliggdr indikation av eventuella defekter i form av
stopp, kirvande rensanordning eller lossad renskropp (5).
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Féreliggande uppfinning avser en avsat&ndsmandvrerad anordning
fér rensning av vertikala kanaler, vilken anordning &r léstag-
bart monterad p& kanalernas hélje, t.ex. en skorsten med rék-
kanaler, och vilken anordning innefattar minst ett rensnings-
aggregat, bestdende av en renskropp., som med en lina &r fdst
till en motordriven lintrumma, s& att renskroppen &r upp- och
nerbringbar i en r&kkanal, varvid motordrivningen £8r in- och
utmatning av linan med renskroppen styrs p3 avstidnd fri3n anord-
ningen medelst en mandverbox.

Genom den ameriksnaka patentskriften 4 727 617 3r en anordning
kdnd, vilken dr monterad 8verst p& en skorsten eller r&kkanal.
Anordningen innefattar ett rensningsaggregat vilket bestir av
en renskropp med en lina vilken 4r fdst till en motordriven
lintrumma p& ett sddant sitt att renskroppen #r upp- och ned-
bringbar i skorstenen eller r&kkanalen. Anordningen mandvreras
med en enkel strdmbrytare och skyddas med ett dverbelastnings-
gskydd som helt bryter strdmmen om anérdningen skulle bli &ver-
belastad. Strémmen bryts utan att ge ndgon indikation om typen
av det eventuellt uppkomna felet. Ett stort problem med Sverbe-
lastningaskydd 3r om det har utlésts och anordningen férséker
startas pd nytt i tron .om att exempelvis driftstoppet har or-
sakats av ett fér tjockt sotlager som borde kunna forcerasg
genom att renskroppen kdrs upp och ned, men om stoppet i stdl-
let beror pd& en trasslad lina eller dylikt, kan ett nytt start-
f8rsdk leda till att anordningen blir skadad. Efter ett drift-
stopp orsakat av att 6verbelastningaskyddet har utlésts bdr
helst en okularbesiktning av anldggningen och skorstenspipan
utféras. Den kdnda anordningen midste #ven skdtas helt manuellt.

Syftet med uppfinningen dr att undanrdja ovan nimnda nackdelar.

Ovanndmnda nackdelar undanrdjes genom fdreliggande uppfinning,
vilken avser en anordning f8r avstdndsmandvrerad rensning av
vertikala kanaler k3nnetecknat av ett arrangemang fér indike-
ring av strémdndring i form av en minskad resp. 8kad strémfdér-
brukning i anordningens elektriska krets, vilket méjliggdr
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indikation av eventuella defekter i form av getopp, kdrvande
rensanordning eller lossad renskropp.

I motsats till den beskrivna k#nda anordningen, vilken enbart
mandvreras med en strémbrytare och skyddas med ett dverbelast-
ningsskydd, kan anordningen enligt fdreliggande uppfinning
mandvreras helt automatiskt och sotningsf8rloppet férprogram-
meras och styras med hj3lp av str8mindringar i den elektriska
kretsen, vilka 3ven kan indikeras eventuella stdrningar.

Fdredragna utfaringsfbrmer framgdr av underkraven.

F8religgande uppfinning beskrives nedan med hdnvisning till bi-
fogade ritningar i form av utféringsexempel avseende sotning
och rensning av rdkkanaler i skorstenar.

P& ritningarna visar fig. 1 en utféringaform av en rensnings-
anordning enligt uppfinningen med ett stationirt anordnat
aggregat av renskropp med tillh8rande drivorgan £8r varje r&k-
kanal, fig. 2 visar en speciell utfdringsform av renskropp och
lintrumma £8r rektanqulira eller ovala r&kkanaler, fig. 3 visar
en rensningsanordning med endast ett aggregat £8r sotning av
flera kanaler, och fig. 4 visar ett exempel p3 en mandverbox
£8r avatdndsreglering av anordningen enligt uppfinningen, var-
vid mandverboxen dr flyttbar och innefattar ett hjulf8rsett
stativ med ett kraftaggregat.

I fig. 1 visas alltsd en utfdringasform av anordningen enligt
uppfinningen bestdende av ett stativ 1, stationirt monterat en
skorsten inrymmande tvd r8kkanaler 9 och tv& ventilations-
kanaler 10. Stativet uppbdr en platta 2, som i sin tur uppbir
tvd rensningsaggregat, ett f8r vardera rékkanalen, best8ende av
en renskropp 5, hdr en tyngdférsedd viska, uppburen av en lina
4, fdst till en motordriven lintrumma 3. Varje sidant aggregats
drivanordning d4r inneslutet i en eventuellt tdtad k3pa f£8r att
f8rhindra férorening genom r8k och sot. P& linan 4 4r ett
flyttbart stopp 7 anordnat ovanfdr renskroppen p& limpligt av-
stdnd, och pd plattan 2 3r anordnad brytare 8, i anslutning
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till genomféringen f8r linan 4. Anordningen drivs och regleras
fran en mandverbox 21 med en kraftkdlla 23 via ett kablage 20

(se fig. 4).

Vvid rensning, dvs. sotning av en rékkanal 9, bringas s&lunda
renskroppen 5 medelst igingsdttande, stopp och reversgering av
drivmotorn f£&6r lintrumman 3 att f8rflyttas upp och ned i r&k-
kanalen 9 medels* linan 4 och lintrumman 3. D& stoppet 7 vid
upplindning av linan ndr brytaren B stoppas matningen av lin-
trummans 3 drivmotor, och startas direfter &ter i motsatt rikt-
ning, manuellt eller éutomatiskt frdn manéverboxen 21.
Didrigenom regleras insti#llningen av renskroppens 5§ hégsta l3ge,
och dess ldgsta ldge i rdkkanalen 9 regleras genom linans
ldngd, dvs. d3 denna dr helt avlindad fr&n lintrumman. Ddrefter
upprepas proceduren det erforderliga antalet g&nger.

I fig. 2 visas en speciell utfdringsform av lintrumman 3 f£&r
sotning av isynnerhet rektanqgulira eller ovala rdkkanaler, var-
vid linans 4 fdstpunkt A p& lintrumman 3r anordnad s& att vid
avlindning av linan 4 sinkes renskroppen 5 ned i r&kkanalen
ldngs dess ena del s& att linan féljer en vertikal tangent till
lintrumman 3 tills hela linan matats ut och renskroppen befin-
ner sig i1 sitt ldgsta ldge (se fig. 2b) och linans fistpunkt A
dr i ldge A'. D3 didrefter lintrummans rotationsriktning bibe-
hdlles rdr sig renskroppen 5 upp genom r&kkanalen 9 1lings dess
motsatta sida och linan f8ljer den diametralt motsatta verti-
kala tangenten pd lintrumman 3 tills det p& linan anbringade
stoppet 7 ndr brytaren 8 och drivmotorn stoppas. P& detta sgitt
kan renskroppen 5 fdrflyttas i horisontalriktning, genom att
linan 4 rér sig i en slite i plattan 2 och dirigenom rensa hela
kanalen. Darvid bdr renskroppens diameter minst motsvara h3lf-
ten av kanalens ldngsta dimension i tvirsnittet, och varvid
renskroppen pd sedvanligt sdtt bestdr av ett eftergivligt

material i dess periferi.

Samtidigt b8r lintrummans diameter vara sd3dan att den utgdr
ungefdr hdlften av det rektanquldra tvdrsnittets l3ngsta
strdcka, vilket dd blir den strdcka som linan férflyttas i sid-
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led, 838 att samtliga ytor dirigenom bringas i berdring med
renskroppen 5.

Ddrefter reverseras drivmotorns riktning och proceduren upp-
repas tills stoppet 7 ndr brytaren 8, om s& erfordras.

Fig. 3 visar en variant av anordningen dir ett stativ 1' &r
stationdrt fdst % en skorsten som inrymmer tvi r8kkanaler 9,
9* och tvd ventilationskanaler 10. Stativet uppbir en svidngbar
arm 12, som bringas att svdnga medelst en motor 13, fi3st p&
stativet 1'. Den svidngbara armen 12 uppb3r en lina 4 med en
renskropp 5 varvid linan l&per 8ver en lidngs armen 12 flyttbar
bryttrigssa 14 och en fast bryttrissa 15, varvid linan 4 Xr upp-
lindad p& en motordriven lintrumma 16. Linan 4 #r ocks& férsedd
med ett flyttbart stopp 7 och en p& armen 12 anordnad brytare
8. Den flyttbara bryttrissan 14 férflyttas medelst en lina 18
8ver bryttrissor 19 genom en motordriven lintrumma 17. Sving-
armen kan dven med tillh8rande element, vara innesluten i ett
tdtt hdlje (icke visat), £6r att minska korrosionsrisken.

Motorerna 13, 16 och 17 styrs och matas p3 avst&nd fr&n anord-
ningen via kablage 20.

Istdllet f£8r att vrida armen 12 medelst motorn 13, kan, f£8r in-
stdllning av korrekt l3ge f8r planets ena parameter, kan
stativdel 31 £8r armen 12 vara flyttbart anordnad i sidled p&
stativdel 32 medelst en motor 33 och en kuggsting 34 samt ett
(icke visat) kugghjul 35 (fig. 3A).

Om en rensning av t.ex. r&kkanal 9 i fig. 3 skall genomfdras
mdste alltsd linan 4 med vidhidngande renskropp 5 instdllas i
ett l3ge motsvarande r8kkanalens centrumpunkt, i fig. kallad X,
Y motsvarande ett visst koordinatpar mitt t.ex. genom att ett
koordinatsystem inldgges i planet fdr rékkanalens mynning. 1I
det visade fallet mites alltsd X-koordinaten genom den utmatade
ldngden £86r linan 18 och Y erhdlles efter limpliga kalkyler
genom mi3tning av svingningsvinkeln a £8r armen 12. Direfter

insgtdlles ldget f8r linan 4 i vertikalled antingen med hjidlp av -
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ldmpligt valda Z-koordinater, bestidmda i férh&llande till
6nskat hdgsta och ligsta l3ge f8r renskroppen, varvid man kan
utesluta stopp 7 och brytare 8, om s3 8nskas, eller s& kan
vertikalldget regleras pi samma sitt som i fig. 1 genom stopp 7
och brytare 8 resp. lidngden p& linan 4.

Dessa koordinater kan dven inmatas i limpliga mikroprocessorer
f6r automatisk st¥rning av hela anordningen varvid #ven en viss
skorsten kan fdrses med en kodbeteckning som vid inmatning i
styranordningen iga&ngsitter hela rensningsproceduren automa-
tiskt. En styrning medélst inmatning av koordinater kan #ven
ske vid fallet av anordningen enligt fig. 1, dir endast koordi-
nater f6r hdgsta resp. ldgsta ldge i vertikalled behdver in-
matas i mikroprocessorn, varvid man dven hir kan utesluta
brytare 8 och stopp 7.

Fig. 4 visar ett hjulférsett, portabelt stativ 22 p& vilket &r
18sbart fastsatt en mandverbox 21 samt en uppladdningsbar
kraftkdlla 23, alternativt en transformator f£8r anslutning till
vixelstrdmsndt. Till boxen 21 och kraftkillan 23 3r en kabel 24
ansluten, vilken i sin tur ansluts via en kontakt 25 till

kablaget 20.

Anordningen enligt uppfinningen kan &ven fjirrstyras medelst
‘ett radiostyrt servoaggregat med mottagare och sdndare (icke
visat), kopplade till motorn 13 eller motorn 33 samt lintrum-
morna 3 resp. 16 och 17.

Motor 13 i fig. 3 kan vara antingen en stegmotor eller en motor
som svdnger armen 12. De motordrivna lintrummorna kan 3ven vara
konstruerade sa att de helt best3r av en elmotor dir statorn
utgdér lintrummans axel, och rotorn bildar sjidlva lintrumman.

Vid anordningen enligt fig. 3 b8r den svingbara armen 12 med
tillh8rande renskropp 5 vara inst#11ld i ett lige, som ej ligger
direkt ovanfdér ndgon rdkkanal, f8r att undvika férorening genom
sot och rék, di den ej anvindes.
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Renskroppen 5 kan bestd av t.ex. en sedvanlig viska eller
borete med tillhérande tyngd, eller en hullingférsedd kropp.

Det &r uppenbart att samtliga detaljer i anordningen enligt
uppfinningen bér vara tillverkade av korrosionsbestindiga och
h&llfasta material t.ex. l#mpliga plastmaterial, rostfritt
stdl, anodiserat aluminium och dylikt med tanke p& den stora
korrosionsrisken dels genom inverkan av vdder och vind, och
dels genom pdverkan av sot och r&k frin skorstenen.

Ytterligare ett problém som ldses genom fdreliggande uppfinning
dr di det &r stopp i rékkanalen t.ex. genom anhopning av sot
eller dylikt, genom att ett slack i linan till renskroppen
genast kan iakttagas genom en str8mindring vilket 3ven Hr fal-
let om renskroppen skulle lossna fr&n linan. Likasd uppst&r en
kraftigt 8kad strdmfdérbrukning om renskroppen fastnar P& upp-
vidgen.

Aven om féreliggande uppfinning har beskrivits med h3nviening
till sotning av r8kkanaler i skorstenar dr det uppenbart att
uppfinningen med lika gott resultat kan tilldmpas p& alla slag
av vertikala kanaler t.ex. stuprér, avloppsrdr etc.
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Patentkrav

1. Anordning f£6r avstidndsmandvrerad rensning av vertikala
kanaler, vilken anordning 3r l8stagbart monterad p& kanalernas
hlje, t.ex. en skorsten med rékkanaler, och vilken anordning
innefattar minst ett rensningsaggregat, best&ende av en rens-
kropp (5), som med en lina (4) 8r fist till en motordriven
lintrumma (3; 16), 83 att renskroppen (%) dr upp- och ner-
bringbar i en rékkanal (9), varvid

motordrivningen £8r in- och utmatning av linan (4) med rens-
kroppen (5) styrs p& éﬁsténd fran anordningen medelst en
mandverbox (21), k3 nnetecknad av

arrangemang fér indikering av strémi3ndring i form av en
minskad resp. 8kad strd8mfdrbrukning i anordningens elektriska
krets,

vilket m8jliggdr indikation av eventuella defekter i form av
stopp, kdrvande rensanordning eller lossad renskropp (5).

2. Anordning enligt kravl, k&8 nnetecknad av att
anordningen efter startimpuls fr&n mandverboxen (21) &r anord-
nad att styras manuellt eller automatiskt med hjdlp av micro-

processorer.

3. Anordning enligt krav 1 eller 2, k4 nnetecknaid
av att lintrumman (3) dr placerad i en eventuellt t#tad k&pa
(6) pd en platta (2), stationirt anordnad ovanfdr h8ljet till
kanalerna, som skall rensas, medelst ett p3 kanalernas hélje
fést stativ (1), och att pd lintrumman (3) #r fd3stpunkten (A)
f6r linan (4) i helt upplindat tillstdnd beldgen s& att di
linan lindas av, s3nkes renskroppen (5) ned utefter lintrum-
mans (3) ena vertikala tangent tills linans (4) f3stpunkt (A)
befinner sig vid (A') varigenom renskroppen (5) &r férd i an-
liggning mot ena delen av kanalen, varpd linan (4) lindas upp
utefter den diametralt motsatta vertikala tangenten f8r lin-
trummans (3) periferi sd att renskroppen (5) &r f&érd i anligg-
ning mot kanalens motsatta del, varvid renskroppen best3r helt
eller delvis av eftergivligt material.
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4. Anordning enligt krav 1 eller 2, kannetecknad
av att linan (4) med renskropp (5) &r anordnad pd en svingbar
arm (12), placerad p& ett stativ (1'), stationirt fist vid
h8ljet till kanalerna, en flyttbar bryttrissa (14) &r anordnad
pd armen (12), 8ver vilken linan (4) léper och varvid linans
(4) vertikalldge regleras medelst den f8rst nimnda motordrivna
lintrumma (16), medan l3get f£&r bryttrissan (14) 1l&ngs armen
(12) regleras medelst en annan lina (18) som l8per 8ver fasta
bryttrissor (19) och en motordriven lintrumma (17), och att
armen (12) bringas att sviénga genom en motor (13), varigenom
renskroppen bringas i‘rétt ldge i ett horisontalplan ovanfér
kanalen, som skall rensas, varpd den f8rst nimnda motordrivna
lintrumman (16) p3verkas 83 att renskroppen (5) bringas upp
och ned i kanalen, och att all motordrivning (13, 16 och 17)
dr reversibel.

5. Anordning enligt krav 4, kdnnetecknad av att
den svidngbara armen (12) med tillhérande element &r anordnad
inuti ett tidtt h8lje.

6. Anordning enligt nd8got avkrav 1l-5, k3 nneteck-
n ad av att renskroppen bestdr av en tyngdférsedd viska.

7. Anordning enligt ndgot avkrav 1-6, k4 nneteck -
n ad av att renskroppen bestdr av en hullingf8rsedd kropp.

8. Anordning enligt ndgot av krav 1-7, k4 nneteck-

n ad av att mandverboxen (21) 3r placerad p& ett hjulférsett
stativ (22), och att 8verféring till all motordrivning sker
via kablar (20, 24).

9. Anordning enligt krav 8, kidnnetecknad av att
en kraftkdlla £8r motordrivningarna (3, 13, 16, 17, 33) 3r en
portabel, uppladdningsbar ackumulator (23). N

10. Anordning enligt n&got av krav 1-9, k& nnetecik-
nad av att styrningen av motor (13, 33) samt lintrummorna
(3, 16 och 17) sker via ett radiostyrt servoaggregat med mot-
tagare och sidndare.
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